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1. Czes¢ ogolna.
1.1. Nazwa zamoéwienia.
Dostosowanie instalacji c.o. budynku ZSOT przy ul. Ks. Pik. J. Szymaty w
Lublincu zwiazane z dociepleniem budynku.

1.2. Przedmiot i zakres robot budowlanych.
Zakres robot polega na dostosowaniu dostosowanie instalacji c.o. oraz
instalacji c.w. tak, aby odpowiadaty one potrzebom docieplonego budynku.

1.2.1. Roboty demontazowe instalacji c.o.:

Roboty te obejmuja:

- demontaz istniejacych grzejnikoéw

- demontaz zawordéw grzejnikowych na galazkach
- demontaz centralnego odpowietrzenia instalacji
- demontaz instalacji c.o.

- demontaz pomp

- demontaz armatury

1.2.2. Roboty montazowe zwiazane z dostosowaniem instalacji c.o.
Roboty montazowe instalacji c.0. obejmuja:
- montaz kolektoréw c.o. w kottowni
- montaz pomp z armatura i osprz¢tem
- montaz rurociagow
- montaz grzejnikow
- montaz armatury — zaworow oraz automatycznych odpowietrznikow

1.2.3. Roboty montazowe zwigzane z dostosowaniem instalacji c.w.
Roboty montazowe instalacji c.w. obejmuja:
- montaz pojemnos$ciowego podgrzewacza cieptej] wody V=200 I
- doprowadzenie instalacji c.w. 1 cyrkulacji c.w. z rur stalowych ocynkowanych do
poszczegblnych punktow poboru
- montaz baterii

1.3. Roboty tymczasowe i prace towarzyszace.
Po protokolarnym przekazaniu przez inwestora placu budowy wykonawca zobowiazany jest
w szczegblnosci:
- zabezpieczy¢ teren budowy z uwzglednieniem wjazdu i wyjazdu nie kolidujacym z
zastanym uktadem komunikacyjnym,
- usytuowa¢ w dogodnym miejscu plac sktadowy materiatéw budowlanych oraz miejsca dla
sprzetu 1 urzadzen budowlanych,
- posadowi¢ tablicg informacyjna;
Do prac towarzyszacych zwiazanych z budowa wewnetrznych instalacji naleza:
-trasowanie prowadzenia przewodéw
-wykonanie przejS¢ przewoddw przez przegrody budowlane
-wykonanie bruzd Sciennych
-inwentaryzacja powykonawcza
Do rob6t tymczasowych zalicza sie:
-ustawienie i demontaz rusztowan niezbednych do montazu urzadzen i armatury
Inne prace towarzyszace lub tymczasowe moga by¢ uwzglednione na zasadzie umowy
miedzy Inwestorem i Wykonawca.



1.4 Informacja o terenie budowy

- Wykonawca robdt bedzie moght korzysta¢ ze zrodel poboru energii elektrycznej
znajdujacej si¢ w przedmiotowym budynku

- Inwestor zapewni wykonawcy na terenie posesji pomieszczenie szatni dla
pracownikow oraz miejsce przechowywania narzedzi

- Godziny pracy Wykonawca uzgodni z Inwestorem

- Przed przystapieniem do roboét pracownicy powinni by¢ poinstruowani o bezpiecznym
sposobie ich wykonywania

- Inwestor udostgpni Wykonawcy miejsce skladowania materiatdéw 1 urzadzen do
wbudowania. Wykonawca jest zobowiazany zabezpieczy¢ teren sktadowania w/w
materiatow

- Transport materiatow 1 urzadzen moze odbywac si¢ w godzinach uzgodnionych z
Inwestorem

- W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ wydzielony na ten czas teren w sposob
zapewniajacy bezpieczenstwo przechodzacym

1.5 Nazwy i kody wg wspolnego Slownika Zamowien (CPV)

KOD CPV: Grupa robot:
45300000-0 Roboty w zakresie instalacji budowlanych
Klasa robot:
45330000-9 Roboty instalacyjne wodno-kanalizacyjne i sanitarne
Kategoria robot:
45332000-3 Roboty instalacyjne wodne i kanalizacyjne
45331000-6 Instalowanie urzadzen grzewczych, wentylacyjnych i
klimatyzacyjnych

1.6. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w ninigjszej specyfikacji techniczne sa zgodne z
okresleniami uzywanymi w polskich normach, obowigzujacych dziennikach ustaw
dotyczacych tematyki opracowanej w projekcie budowlanym wykonawczym oraz z
» Warunkami Technicznymi Wykonaniai Odbioru Instalacji opracowanymi przez COBRTI
INSTAL.

2. Wymagania dotyczace wlasciwosci wyrobow budowlanych.

Przy wykonywaniu rob6t budowlanych nalezy stosowaC wyroby dopuszczone do obrotu i
stosowaniaw budownictwie zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki Przestrzenngj i
Budownictwa z dnia 19 grudnia 1994 roku w sprawie aprobat i kryteridw technicznych
dotyczacych materiatéw budowlanych (Dz. U. Nr 10 z 1995 r. poz. 48 oraz rozporzadzenie
zmienigiace w/w rozporzadzenie ( Dz. U. Nr 136 z 1995 r. poz. 672), Zarzadzeniem
Dyrektora

Polskiego Centrum Badan i Certyfikacji z dnia 28 marca 1997 roku zmieniajace zarzadzenie
w sprawie ustalania wykazu wyrob6éw podlegajacych obowiazkowi zgtaszania do certyfikagji
naznak bezpieczenstwai oznaczaniatym znakiem (M.P. z 1997 r. Nr 22 poz. 216) PE-EN—
45014

Ogodlne kryteria dotyczace deklaracji zgodnosci wydanej przez dostawcow.

Materiaty, elementy i urzadzenia przeznaczone do robét powinny odpowi adac Polskim
Normom i Normom Branzowym, aw razie ich braku powinny mie€ decyzje dopuszczajaceje
do stosowaniaw budownictwie, wydane przez jednostki upowaznione przez wiasciwego
ministra.



Odbi ér techniczny materiatéw powinien by¢ dokonany wedtug wymagan i w sposéb
okreslony obowigzujacymi normami.

Ogo6lne wymagania dotyczace wyrobow stosowanych w instalacjach centralnego ogrzewania,
wentylacyjnych, kanalizacyjnych i wodnych zawarte sg w warunkach technicznych
wykonaniai odbioru poszczegdlnych instalacji.

Dostawa materiatéw przeznaczonych do robét budowlanych powinna nastapic po
odpowiednim przygotowaniu pomieszczen magazynowych. Przyjecie materiatéw do
magazynu powinno by¢ poprzedzone jakosciowym i ilosciowym odbiorem tych materiatéw.
Parametry techniczne materiatéw i wyrobéw powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi
w projekciei powinny odpowiada¢ wymaganiom obowigzujacych norm i przepisow. Wyroby
0 zblizonych, lecz nie identycznych parametrach jak w projekcie lub kosztorysie mozna
zastosowac na budowie wytacznie za zgoda projektantai inwestora.

Urzadzenia, dla ktérych wymaga sie Swiadectw jakosSci nalezy dostarczac wraz ze
Swiadectwami jakosSci, kartami gwarancyjnymi lub protokétami odbioru. Dostarczane na
migjsce sktadowania urzadzenia nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z
danymi wytworcy, przeprowadzi¢ ogledziny stanu opakowan materiatéw, czesci sktadowych
urzadzen i kompletnych urzadzen.

3. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn niezbednych do wykonania robot.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos$¢ wykonywanych robét, zaréwno w migjscu tych

robét, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu,
zatadunku i wytadunku materiatow.
Projektowane instalacje nie sa skomplikowane i do montazu potrzebne beda tylko
podstawowe narzedzia uzywane przez instalatorow.
Uzywany sprzet powinien spetnia¢ wymogi BHP.

4. Wymagania dotyczace Srodkow transportu.

Srodki transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu materiatow
urzadzen niezbednych do wykonania rob6t. Podczas transportu, zatadunku i wytadunku oraz
sktadowania materiatéw i urzadzen nalezy przestrzegaC zalecen ich producentéw.

Zatadunek i roztadunek powinien odbywac sie ostroznie, aby materiaty i urzadzenianie
ulegty uszkodzeniu.

Nalezy je ustawiac réwnomiernie na catej powierzchni zatadunkowsej i zabezpiecza przed
mozliwoscia przesuwania sie w czasie transportul.

5. Wymagania dotyczace wykonania robot budowlanych.
5.1. Instalacja c.o.
5.1.1. Roboty demontazowe instalacji c.o.
Roboty te obejmuja:
- demontaz istniejacych grzejnikow
- demontaz zawordw grzejnikowych na gatazkach
- demontaz centralnego odpowietrzenia instalacji
- demontaz instalacji c.o.
5.1.2. Roboty montazowe zwigzane z dostosowaniem instalacji c.o.
Roboty montazowe instalacji c.o. obejmuja:
— montaz kolektoréow c.o. w kottowni
— montaz pomp z armaturg i osprzgtem
— montaz rurociagdéw
— montaz grzejnikow



— montaz armatury — zaworéw oraz automatycznych odpowietrznikow

5.1.3. Opis sposobu wykonania robot instalacji c.o.

Jako elementy grzejne w pomieszczeniach zastosowano grzejniki stalowe ptytowe.
Grzejniki nalezy montowaé w plaszczyznie rownolegtej do Sciany. Zgodnie z Dz. U. Nr 213 z
10.11.2006 poz. 1568 instalacja grzejnika powinna umozliwia¢ utrzymanie w czystosci
grzejnik, $ciany i podtogi.

Gatazki grzejnika powinny by¢ tak uksztaltowane, aby po potaczeniu z grzejnikiem 1
skreceniu ztaczek na grzejniku nie nastgpowaty Zadne naprg¢zenia. Zawory powinny by¢
zamontowane w miejscach widocznych oraz tatwo dostgpnych do obstugi, konserwacji i
kontroli.

Grzejniki montowane przy $cianie nalezy ustawia¢ poziomo w ptaszczyznie réwnolegtej do
powierzchni $ciany lub wngki. Grzejniki nalezy montowac na oryginalnych wspornikach
dostarczanych wraz z grzejnikami w ilo$ciach przypadajacych na jeden grzejnik
przewidzianych przez producenta. Wsporniki pod grzejniki musza by¢ osadzone w §cianie w
sposoOb trwaty, prostopadle do powierzchni $ciany tak, aby grzejnik opierat si¢ catkowicie na
wszystkich wspornikach. Grzejniki nalezy zabezpieczy¢ przed zanieczyszczeniem lub
uszkodzeniem do czasu zakonczenia robdt wykonczeniowych.

Wewngtrzna instalacja c.o. wykonana bgdzie z rur stalowych instalacyjnych czarnych ze
szwem (wg PN-74200S) taczonych za pomoca tacznikdéw zeliwnych do rur stalowych (wg
PN-76/H-74392), lub poprzez spawanie, oraz z wielowarstwowych rur zespolonych (PEX) 1
ksztaltek systemowych.

W piwnicach, w kanale pod sala gimnastyczng i pomieszczeniami obok sali gimnastycznej,
oraz w pomieszczeniach obok wejscia gléwnego do budynku wykona¢ instalacje z rur
stalowych mocowanych na uchwytach osadzonych w §cianach.

W miejscu przej$¢ rurociagow przez przegrody budowlane powinny by¢ osadzone tuleje, przy
czym w miejscach tych nie moze by¢ potaczen rur. Przestrzen migdzy tuleja a rurociagiem
powinna by¢ wypetniona szczeliwem elastycznym. Przewody c.o. powinny by¢ prowadzone
w kierunkach prostopadtych 1 rownolegtych do $cian. Spadki przewodow powinny
umozliwia¢ odwodnienie instalacji w jednym lub kilku punktach oraz mozliwos¢
odpowietrzania przez najwyzej potozone punkty instalacji.

Pozostala instalacj¢ c.o. wykonana z rur wielowarstwowych (PEX) faczonych ksztattkami
systemowymi. Przewody z rur z tworzyw sztucznych nalezy montowaé $cisle wg zalecen
producenta systemu rurowego (w sktad ktorego wchodza rury, zlaczki 1 inne akcesoria)
stosujac wytacznie zlaczki 1 inne elementy instalacji wchodzace w sklad tego systemu.
Przewody c.o. (PEX) nalezy prowadzi¢ w bruzdach $ciennych.

Przewody w bruzdach powinny mie¢ izolacjg cieplng oraz powietrzna nie mniejsza niz 2 cm.
Niedopuszczalne jest wypehlienie przestrzeni bruzd materiatami budowlanymi; zakrycie
bruzd powinno nastapi¢ po dokonaniu odbioru czgsciowego instalacji c.0. Powierzchnia
przewodow c.o. prowadzonych w bruzdach powinna by¢ zabezpieczona przed tarciem o
$cianki bruzd. Nie wolno prowadzi¢ przewoddw c.o. powyzej przewodow elektrycznych 1
gazowych. Przewody nalezy mocowa¢ do elementow konstrukcji budynku za pomoca
uchwytow. Konstrukcja uchwytéw powinna umozliwia¢ fatwy i trwaty montaz, odizolowanie
od przegréd budowlanych 1 ograniczenie rozprzestrzeniania si¢ drgan 1 halasow w
przewodach 1 przegrodach budowlanych. Pomigdzy przewodem i obejma uchwytu nalezy
umiesci¢ podktadke elastyczna.

Glowice termostatyczne przy zaworach grzejnikowych nalezy montowa¢ w plaszczyznie
poziomej od strony pomieszczenia.

Przed przystapieniem do badania szczelnosci nalezy instalacjg kilkakrotnie skutecznie
przeptuka¢ woda. Po zakonczeniu ptukania nalezy instalacje niezwlocznie napetni¢ woda.



5.1.4 Proby cisnieniowe.
Instalacjg c.o. po zmontowaniu nalezy poddac probie cisnieniowej. Probe przeprowadza si¢
po zmontowaniu instalacji, przy ci$nieniu poéttora razy wigkszym od ci$nienia roboczego
(cisnienie probne), nie wigkszym jednak od ci$nienia maksymalnego dla poszczegdlnych
elementéw systemu.
Ze wzgledu na mozliwos$¢ termicznych i ci$nieniowych odksztatcen przewodow proby
dzielimy na wstgpna i zasadnicza. Podczas proby wstepnej, w ciagu 30 minut (w odstepach co
10 minut) nalezy w instalacji dwukrotnie wytworzy¢ ci$nienie probne. Po ostatnim
podniesieniu ci$nienia do wartosci probnej w ciagu nastgpnych 30 minut ci$nienie nie
powinno obnizy¢ si¢ wiecej niz o 0,6 bara. Proba zasadnicza powinna si¢ odby¢ zaraz po
probie wstepnej 1 trwaé 2 godziny. W tym czasie dalszy spadek ci$nienia (od ci$nienia
odczytanego po probie wstepnej) nie powinien by¢ wigkszy niz 0,2 bara.
5.2. Instalacja c.w..
5.2.1 Roboty montazowe instalacji c.w.
Roboty montazowe instalacji c.w. obejmuja:

- montaz pojemnosciowego podgrzewacza ciepte] wody V=200 I
- doprowadzenie instalacji wodociagowej, c.w. i cyrkulacji c.w. z rur stalowych

ocynkowanych do poszczegdlnych punktéw poboru wg czesci rysunkowej projektu.

Instalacja powinna by¢ wykonana jako kryta lub obudowana — nie dotyczy przewodow

W czgSci piwnic.
- montaz baterii

5.2.3. Opis sposobu wykonania robaét instalacji c.w. i instalacji cyrkulacji c.w.

W piwnicach przewody nalezy prowadzi¢ na uchwytach montowanych w przegrodach
budowlanych. Pozostate przewody wodociagowe — piony i podej$cia pod przybory nalezy
prowadzi¢ w bruzdach $ciennych. W miejscu przejs¢ rurociagéw przez przegrody budowlane
powinny by¢ osadzone tuleje, przy czym w miejscach tych nie moze by¢ potaczen rur.
Przestrzen miedzy tuleja a rurociagiem powinna by¢ wypelniona szczeliwem elastycznym.
Wewngtrzne przewody wodociagowe powinny by¢ prowadzone w kierunkach prostopadtych i
rownolegtych do $cian. Spadki przewodow powinny umozliwia¢ odwodnienie instalacji w
jednym lub kilku punktach oraz mozliwo$¢ odpowietrzania przez najwyzej potozone punkty
czerpalne. Przewody w bruzdach powinny mie¢ izolacj¢ cieplna oraz powietrzna nie mniejsza
niz 2 cm. Niedopuszczalne jest wypetnienie przestrzeni bruzd materialami budowlanymi;
zakrycie bruzd powinno nastapi¢ po dokonaniu odbioru czgSciowego instalacji cieptej wody
uzytkowej i1 cyrkulacji cieptej wody. Powierzchnia przewodéw cieptej wody i cyrkulacji
cieptej wody, prowadzonych w bruzdach powinna by¢ zabezpieczona przed tarciem o $cianki
bruzd. Nie wolno prowadzi¢ przewodéw wody cieptej i cyrkulacji cieptej wody powyzej
przewodow elektrycznych i gazowych. Przewody nalezy mocowac do elementéw konstrukcji
budynku za pomoca uchwytéw. Konstrukcja uchwytow powinna umozliwia¢ tatwy i trwaly
montaz, odizolowanie od przegrod budowlanych 1 ograniczenie rozprzestrzeniania si¢ drgan i
hataséw w przewodach i przegrodach budowlanych. Pomigdzy przewodem i obejma uchwytu
nalezy umiesci¢ podkladke elastyczna. Wewnetrzna instalacja wody cieptej 1 cyrkulacji
cieplej wody wykonana bedzie z rur stalowych dwustronnie ocynkowanych (wg PN-74/H-
74200) taczonych za pomoca ocynkowanych tacznikow zeliwnych do rur stalowych (wg PN-
76/H-74392).
Armatura czerpalna powinna by¢ montowana na nast¢pujacych wysokosciach w stosunku do
przyboru sanitarnego:
- zawory czerpalne oraz baterie $Scienne do zlewozmywakow, zlewow, zmywakow,
umywalek- 0,25 - 0,35 m nad przyborem,
- baterie $cienne do natryskéw- 1,0-1,5 m nad posadzka basenéw,



- glowki natryskow statych gornych- 2,1- 2,2 m nad posadzka basenu.

O$ armatury czerpalnej powinna pokrywac si¢ z osig symetrii przyboru.

Nalezy zastosowac baterie typu §ciennego.

Instalacje wody cieptej i cyrkulacji cieptej wody nalezy podda¢ badaniom na szczelnosc.
Badania szczelnos$ci nalezy wykonywaé w temperaturze powyzej

0°C, przed zakryciem bruzd i kanatdéw, przed robotami malarskimi i wykonaniem izolacji
termicznej. Instalacja wodociagowa przy ci$nieniu probnym réwnym 1,5 krotnej wartosci
ci$nienia roboczego, lecz nie mniejszym niz 1,0 MPa nie powinna wykazywac¢ przeciekOw na
przewodach, armaturze 1 potaczeniach. Instalacje uwaza si¢ za szczelna jezeli manometr w
ciagu 20 min nie wykazuje spadku ci$nienia.

Badanie instalacji cieptej] wody nalezy wykona¢ dwukrotnie: raz napetniajac instalacj¢ woda
zimna, drugi raz woda o temperaturze 55 °C. Podczas drugiej proby nalezy sprawdzié
zachowanie si¢ wydtuzek, punktow statych i przesuwnych. Probe szczelno$ci na goraco
przeprowadza si¢ na ci$nienie wodociagowe.

Urzadzenie cieptej wody uzytkowej mozna uzna¢ za wyregulowane jezeli z kazdego punktu
poboru ptynie woda o temperaturze okreslonej w przepisach techniczno-budowlanych, z
odchytka + 5 °C. Pomiaru temperatury nalezy dokona¢ termometrem rtgciowym z podziatka
1°C, po 3 minutach od otwarcia zaworu czerpalnego.

6. CzynnoSci zwigzane z kontrola, badaniami oraz odbiorem wyrobow i robét
budowlanych.

Kontrola jako$ci robdt zwiazanych z wykonaniem instalacji centralnego ogrzewania i
instalacji wodnych powinna by¢ przeprowadzona we wszystkich fazach robot zgodnie z
wymaganiami Polskich Norm i ,,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot
budowlano-montazowych.

Kazda dostarczona partia materialdéw powinna by¢ zaopatrzona w swiadectwo kontroli
jakosci producenta.

Kazda faze realizacji robot nalezy poddaé¢ badaniu. Wyniki przeprowadzonych badan
poszczegblnych faz realizacji zadania nalezy uzna¢ za dodatnie, jezeli wszystkie wymagania
dla danej fazy robdt zostaty spetnione. Jesli ktorekolwiek z wymagan nie zostato spetnione,
nalezy dana faze realizacji robot uzna¢ za niezgodna z wymaganiami norm i wytycznych i po
dokonaniu poprawek przeprowadzi¢ badanie ponownie.

7. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét.
7.1 Przedmiar robdét.

Przedmiar robot jest zatacznikiem do dokumentacji przetargowej. Przedstawienie
przedmiaru robot jest uszczegotowieniem sktadajacym si¢ na dokumentacje projektowa, ktora
pozwoli wykonawcy na jednoznaczne okre$lenie ceny oferty.

Zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r.

w sprawie szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych wykonania 1 odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-
uzytkowego przedmiar robot jest to opracowanie zawierajace zestawienie przewidywanych do
wykonania robdt w kolejnos$ci technologicznej ich wykonania i wraz z ich szczegélowym
opisem, miejscem wykonania lub wskazaniem podstaw ustalajacych szczegdélowy opis, z
wyliczeniem i zestawieniem ilo$ci jednostek miar robot podstawowych oraz wskazaniem
podstaw do ustalenia cen jednostkowych robot lub jednostek naktadow rzeczowych.
Podstawowe wymagania odno$nie przedmiaréw robot zostaty zawarte w Rozporzadzeniu.
Uzupehiajaco zaleca sig, aby przy sporzadzaniu przedmiaru roboét byty uwzglednione
nastgpujace zasady:



+ uklad i zawarto$¢ przedmiaru robdt powinny umozliwi¢ jednoznaczna identyfikacjg
zakresu 1 podstawowych parametrow technicznych robot,

« roboty ujete w pozycjach przedmiaru powinny by¢ pogrupowane wedle
wyrdzniajacych je cech naturalnych, miejsca wykonania, kolejno$ci wykonania,
charakterystycznych metod wykonania i innych cech, powodujacych zré6znicowanie
kosztow 1 cen ich wykonania,

« nalezy zapewni¢ powiazanie pozycji przedmiaru z odpowiednimi rysunkami oraz
specyfikacja techniczna, podajaca wymagania techniczne dla robot w poszczegolnych
pozycjach przedmiaru oraz wyjasniajacymi, jakie sa zakresy poszczegolnych pozycji
przedmiaru rob6t, wedtug jakich zasad obliczono ilo$¢ robdt ujetych w tych
pozycjach, jak bgdzie si¢ obliczalo ilo$ci rzeczywiscie wykonanych robot, oraz jakie
beda podstawy platnosci za wykonane roboty,

« nalezy wyjasni¢ jaki powinien by¢ zastosowany sposob obliczania cen pozycji
przedmiaru robot,

« jezeli w przypadku pewnych pozycji przedmiaru nie ma mozliwos$ci jednoznacznego
okreslenia ilo$ci robot, sposob obliczenia zostanie podany indywidualnie w
uzgodnieniu z zamawiajacym.

7.2 Obmiar robot.

Prowadzenie obmiarow jest niezbedne dla okreslonego rodzaju umow, dla uméw
ryczattowych obmiar sprowadza si¢ do szacunkowego okreslenia zaawansowania robot dla
potrzeb wystawienia przejsciowej faktury.

Obmiar robot ma za zadanie okre$la¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z
dokumentacja projektowa 1 specyfikacja techniczna w jednostkach ustalonych w wycenionym
przedmiarze rob6t, wchodzacym w sktad umowy.

Obmiar powinien by¢ wykonany w jednostkach i zgodnie z zasadami przyjetymi w
kosztorysowaniu.

Obmiaru Rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o
zakresie obmierzanych Robét i o terminie obmiaru co najmniej 3 dni przed tym terminem.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilo$ciach podanych w Przedmiarze Robot
lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku
ukonczenia wszystkich Robdt. Btedne dane zostana poprawione wedtug instrukcji Inspektora
Nadzoru na pi$mie.

Obmiar gotowych Robo6t bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu
miesigczne] ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawce 1 Inspektora Nadzoru.

8. Opis sposobu odbioru robdt budowlanych.

Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

c¢) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu)

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci i jako$ci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogo6lnego postepu robot. Odbioru
tego dokonuje Inspektor nadzoru.



Gotowos¢ danej czg$ci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, jednak nie pdzniej niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Jakos$¢ 1 1lo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna i uprzednimi ustaleniami.
8.2. Odbior czeSciowy.

Odbior czegsciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych czgsci rob6t. Odbioru
czesciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot
dokonuje Inspektor nadzoru.

8.3. Odbior ostateczny (koncowy)

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do
ich ilo$ci, jakosci 1 wartoSci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnos$ci
Inspektora 1 Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiardéw, oceny wizualnej oraz
zgodno$ci wykonania robdt z dokumentacja projektowa i1 specyfikacja techniczna .

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjgtych w
trakcie odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetiajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa 1 specyfikacja
techniczna z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne
obiektu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w
stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umownych.

8.3.1. Dokumenty do odbioru koncowego:

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace
podstawowe dokumenty:

* dokumentacj¢ powykonawcza , tj. dokumentacjg projektowa z naniesionymi zmianami
oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

* specyfikacje techniczna (podstawowa z umowy 1 ew. uzupetiajace lub zamienne),

* ustalenia technologiczne,

* dokumenty zainstalowanego wyposazenia, dziennik budowy i rejestry (ksiazki)
obmiardw (oryginaty),

* wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,

* deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z
dokumentacja projektowa i specyfikacja techniczna, kopie atestow i innych
wymaganych §wiadectw,

* opinig technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i
pomiardéw zataczonych do dokumentéw odbioru, W przypadku gdy wedlug komis;i



roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie b¢da gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego.

Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione
wedlug wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i1 robot uzupetniajacych wyznaczy komisja i
stwierdzi ich wykonanie.

8.4. Odbior pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatlych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.3.

9. Opis sposobu rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych

Rozliczenie robot tymezasowych i prac towarzyszacych nastgpuje zgodnie z umowa na
wykonanie robot budowlanych. Jezeli umowa nie stanowi inaczej, roboty te naleza do
swiadczen wchodzacych w jej zakres.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w
specyfikacji technicznej i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe bgda obejmowac:

- robocizng bezposrednia wraz z kosztami, warto$¢ zuzytych materiatow wraz z
kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnymi kosztami ubytkow i transportu na plac
budowy,

- warto$¢ pracy sprzgtu wraz z kosztami, koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

10. Dokumenty odniesienia.

Podstawe wykonania robdt objetych specyfikacja stanowia:

10.1. Dokumentacja projektowo-kosztorysowa :

1. Projekt budowlany:
Modernizacja instalacji c.o. budynku Zespotu Szkoét Ogolnoksztatcaco — Technicznych
w Lublincu — Lubliniec ul. Ks. Ptk. J. Szymaty 3

2. Przedmiar rob6t do projektu jw.

3. Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot.

10.2. Przepisy i normy zwigzane.

1. Przepisy techniczno-budowlane obowiazujace na terenie kraju i stosowne przepisy bhp

oraz ochrony p.pozarowej,

10.3. Dokumentami odniesienia majacymi podstawowe znaczenie dla oceny jakosci robot

oraz kryteriow ich odbioru sa:

a. Polskie Normy (PN) obowiazujace lub stosowane aktualnie w budownictwie,

b. Normy Europejskie (EN) i wprowadzane aktualnie do zbioru krajowych aktow
normatywnych (PN-EN),

c. Aprobaty techniczne (AT) materiatdéw, wyrobow, systemoéw budowlanych badz
urzadzen dla ktorych nie ustanowiono normy.
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10.4. Dokumentami odniesienia majacymi pomocnicze znaczenie przy ocenie ich jakosci
oraz jakosci materialéw i robot budowlanych, lecz istotnych z punktu widzenia
legalnosci ich dopuszczenia do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie s3:

oznakowanie CE zgodnosci z norma zharmonizowana albo europejska aprobata
techniczna badz krajowa specyfikacja techniczna panstwa cztonkowskiego Unii
Europejskiej lub Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznang przez Komisje
Europejska za zgodna z wymaganiami podstawowymi;

oznakowanie polskim znakiem budowlanym,;
oznakowanie specjalnym znakiem jako regionalny wyrdb budowlany;

indywidualna dokumentacja techniczna, sporzadzonej przez projektanta obiektu lub z
nim uzgodniona, dla ktérych producent wydat o§wiadczenie wskazujace, ze
zapewniono zgodno$¢ wyrobu budowlanego z ta dokumentacja oraz z innymi
przepisami,

certyfikat zgodno$ci wyrobu z podstawowym dokumentem odniesienia lub deklaracje
zgodnosci producenta,

atest higieniczny lub oceny higienicznej wyrobow,

klasyfikacja ogniowa wyrobow,

$wiadectwo badan wyrobu, $wiadectwo kwalifikacyjne wyrobu,

zbi6r warunkow technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych
(tom I-1V), wyd. ,,Arkady”, W-wa 1989-91 r. oraz zeszyty Specyfikacji technicznych
wyd. OWEOB, W-wa 2003 —04 r.

10.5. Przepisy prawne:

Wykonawca jest zobowiazany zna¢ wszystkie przepisy prawne wydawane zar6wno przez
wladze panstwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne 1 wytyczne, ktore sa w
jakikolwiek sposdb zwiazane z prowadzonymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych regut 1 wytycznych w trakcie realizacji robot.

Najwazniejsze z nich to:

a.

b.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane (Dz.U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016, z
pdzniejszymi zmianami)

Ustawa z dnia 27 marca 2003 r. o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym
(Dz.U. Nr 80/2003, z pdzniejszymi zmianami)

Ustawa o dostgpie do informacji o §rodowisku i jego ochronie oraz o ocenach
oddzialywania na srodowisko z dnia 9 listopada 2000 r. (dz. U. Nr 109/2000 poz.
1157)

Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17.05.1989 r. (Dz.U. Nr 30/1989
poz. 163 wraz z pdzniejszymi zmianami)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie
(Dz.U. Nr 75 poz. 690, z p6zniejszymi zmianami)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz.U. Nr
47, poz. 401)

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz.U. Nr 92,poz. 881)
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h. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz.U. Nr 92,poz. 881)
Rozporzadzenie Ministra Zdrowia z dnia 22 czerwca 2005 r. w sprawie wymagan,
jakim powinny odpowiada¢ pod wzgledem fachowym i sanitarnym pomieszczenia i
urzadzenia zaktadu opieki zdrowotnej z pdzniejszymi zmianami.
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